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    СОВРЕМЕННЫЕ МЕТОДЫ НАВИГАЦИИ И УПРАВЛЕНИЯ ДВИЖЕНИЕМ:

Состояние и перспективы

31 марта 2011 г.

Москва

Программа семинара

10.00-10.15. Открытие семинара: директор ИПУ РАН Васильев С.Н. 

Утреннее заседание

Председатель – Федосов Е.А.

10.15–10.55. Федосов Е.А. (ФГУП «ГосНИИАС»). Интегрально-модульные системы современной авионики гражданской авиации.

10.55–11.35. Аншаков Г.П. (ФГУП «ГНП РКЦ «ЦСКБ-Прогресс»), Сомов Е.И. (СамНЦ РАН). Гиросиловое наведение и управление ориентацией спутников наблюдения: методы, результаты и новые вызовы.

11.35-12.15. Жбанов Ю.К. (ИПМех РАН). Волновой твердотельный гироскоп (принцип действия, схемы управления, источники погрешностей).

12.15-12.55. Мисриханов М.Ш., Рябченко В.Н. (ОАО «ФСК ЕЭС»). Современные методы автоматического управления в энергетике.

13.00–14.00. Перерыв (кофе).

Вечернее заседание

Председатель – Пешехонов В.Г. 

14.00–14.40. Пешехонов В.Г. (ОАО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор»). О современном состоянии и перспективах развития гироскопической техники.

14.40-15.20. Фрадков А.Л. (ИПМаш РАН). Пассификация в задачах управления.

15.20–16.00. Матвеев А.С. (Санкт-Петербургский государственный университет). Управление при информационных ограничениях: к единой теории  управления, связи и  вычислений.

16.00–16.40. Вавилова Н.Б., Голован А.А., Парусников Н.А. (МГУ им. М.В. Ломоносова). Калибровка и комплексирование бескарданных инерциальных навигационных систем, построенных на грубых инерциальных датчиках.



